Transpallet con Operatore a Bordo

Transpallet elettrico a basso sollevamento con operatore a bordo. Pedana porta operatore ribaltabile. Motore di trazione trifase AC per garantire elevate prestazio-
ni e velocita negli spostamenti. Adatto per la movimentazione orizzontale su lunghi tragitti e per operazioni di carico e scarico da autocarri. La batteria di grande
capacita assicura una buona autonomia di lavoro.
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2 Costruttore OMG S.PA. rullo anteriore doppio s
C]
:‘z Modello 320 P4 ac esterno forche 540 mm s
= 1.150x540 980x670
£ X esterno forche 670 mm o
© Gruppo propulsore : E ( elettrico ) E
= L )
3] Tipo di guida : T (timone) S (volante) A (accompagnamento) P (in piedi) R (seduto) TIP-TIA et melfite [ pellvisEie g
Portata Q(t) 2.0 timone servoassistito o
Baricentro ¢ (mm) 600 500 pedana porta operatore con schienale o
Distanza carico da asse anteriore X (mm) 980 810 pedana porta operatore tipo Ben Hur o
Interasse ruote Y (mm) 1.388 1.228 X .
- - esecuzione cella frigo o
Peso proprio ( con batteria ) Kg 714 780 ) )
Carico sulle ruote ( a carico ) anteriore / posteriore Kg 1.724 /998 EBEREED EMENEED LEIIE 0 E
Carico sulle ruote ( a vuoto ) anteriore / posteriore Kg 602/ 118 sistema di frenatura elettronico s
o Gommatura : plt ( poliuretano ) vik ( vulkollan ) plt controllo elettronico velocita s o
o} ) - .
° Dimensioni ruote anteriore mm 245/150 freno elettromagnetico di parcheggio s D
. Dimensioni ruote posteriori mm 85 o . . >
] . - - - contaore - indicatore stato di carica batteria s
o Dimensioni ruote stabilizzatrici mm 150 . -
(= Ruote : quantita anteriore / posteriore ( x = motrice ) 1Ix+2/4 velocita 13ikm/h S afd
Carreggiata anteriore b 10 535 s=standard o=optional )
Carreggiata posteriore b 11 360 490 :
= Altezza di sollevamento h3 (mm) 120 t
o
@ Altezza timone in posizione di marcia ( min / max ) h14 (mm) 1.260/1.383 O :
"E’ Altezza forche abbassate h13 (mm) 85 ® m
a Lunghezza totale 11 (mm) 1.830/2.275 1.660/2.105 4 _ R
Lunghezza compresa spalle forche 12 (mm) 680/1.125 1545 ,7[: 7 D c E
Larghezza totale b1 /b2 (mm) 772 o
Dimensioni forche slell 60/180/1.150 60 /180 /980 h14 b °
Scartamento esterno forche b5 (mm ) 540 670 1050 ° ;
Luce libera a meta passo a carico m2 (mm) 30 900 = I f h3
Corridoio di lavoro pallet 1000 x 1200 inforcamento 1200 Ast3 (mm) 2.030/2.475 — ;
- [ o0 =
Corridoio di lavoro pallet 800 x 1200 inforcamento 800 Ast3 (mm) 2.080/2.525 ’ mzf ;
Y
Raggio di curvatura Wa (mm) 1.695/2.110 1.530/1.940 445 2 S [h13
= Velocita di traslazione a carico / a vuoto Km/h 78185 I
o
'E Velocita di sollevamento a carico / a vuoto m/s 0.04/0.05
§ Velocita di discesa a carico / a vuoto m/s 0.26 /0.06
=4 Wa
o Pendenza superabile ( S2 30 min ) % l_
Pendenza max superabile ( S2 5 min ) % 10/18 (7 / 15%) /kwa
Freno di servizio M ( meccanico ) | (idraulico ) IV ( inversione ) \% g T .
Motore di trazione, potenza S2 60 min KW 2.6 = P \/fj) el f [
Motore di sollevamento, potenza S3 15% KW 2 bt = b1l ps
: bio| 485\ 5 e 4
Batteria secondo DIN 43531 /35/ 36 A, B, C, no no E- (= J
. *
Tensione, Capacita batteria K5 V /Ah 24 /300 > =
Peso batteria (£5 % ) Kg 200 I_
.9_, 8.1 Tipo comando di marcia AC a2 al2
= Ast3
< 8.4 Rumorosita al posto guida dB (A) <70 2
a2 a2 |
scheda tecnica con dati rilevati secondo VDI 2198 Ast 3
| dati e le illustrazioni si intendono a titolo indicativo e non impegnativo, OMG S.p.A. si riserva il diritto di apportare modifiche senza preavviso.




